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hamotic system Direktantrieb

Technische Daten

2025/04/11 Technische Änderungen vorbehalten

Modelltyp IWDD-142/30 IWDD-142/50

Leistungsdaten

Kontinuierliches Drehmoment [Nm] 10,0 17,0

Spitzendrehmoment [Nm] 25,0 42,0

Nennleistung [W] 209 356

Drehzahlbereich [/min] 0-400 0-400

Wirkungsgrad max. [%] 75,8 79,2

Belastbarkeit radial [N] 2.500 3.500

Belastbarkeit axial [N] 1.500 1.500

Mechanische Daten

Stator-Außendurchmesser [mm] 142 142

Rotor-Außendurchmesser [mm] 157 157

Länge des Stators [mm] 30 50

Gewicht [kg] 7,5 8,8

Gewicht [kg] mit Bremse und Drehgeber 9,9 11,6

Hochleistungs-Direktantriebe für mobile Roboterplattformen / Außenläufermotor



Notizen

Modelltyp IWDD-142/30 IWDD-142/50

Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur [°C] -15 bis 40 -15 bis 40

Schutzart IP (höher auf Anfrage) IP43 IP43

Elektrische Daten

Max. Betriebsspannung [VDC] 48 48

Dauerstrom [A] 10,4 17,4

Wicklungswiderstand 
 Phase-Phase  [Ω]

0,24 0,20

Wicklungsinduktivität 
 Phase-Phase [mH]

2,51 0,43

Anzahl der Pole 60 60

Motordrehmomentkonstante [Nm/A] 0,95 1,26

Anschlusslitzen [AWG] 14 14

HANNING Drehgeber 18 Bit Auflösung

SIL Drehgeber Optional, z. B. SICK DFS60S

Bremse Optional, z. B. Mayr Robastop ECO
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